
■ 자동차 및 자동차부품의 성능과 기준에 관한 규칙 [별표 6의4] <개정 2019. 12. 31.>

변환빔 전조등의 설치 및 광도기준(제38조제2항제3호 관련)

1. 변환빔 전조등의 설치기준

가. 설치기준

1) 너비 방향

가) 변환빔 전조등의 발광면 외측 끝은 자동차 최외측으로부터 400밀리미터 이하

일 것

나) 승용자동차와 차량총중량 3.5톤 이하의 화물자동차 및 특수자동차를 제외한

자동차의 경우 기준축 방향에서 전조등 발광면 간 설치거리는 600밀리미터

이상일 것. 다만, 너비가 1,300밀리미터 미만인 자동차는 400밀리미터 이상이

어야 한다.

2) 높이 방향

변환빔 전조등의 발광면은 공차상태에서 지상 500밀리미터 이상 1,200밀리미터 이

하일 것

나. 관측각도

1) 변환빔 전조등의 발광면은 상측 15도ㆍ하측 10도ㆍ외측 45도ㆍ내측 10도 이하

어느 범위에서도 관측될 것

다. 조사 방향

1) 비추는 방향은 자동차 전방일 것

2) 수직위치

가) 컷오프선의 수직위치는 자동차의 변환빔 전조등 설치 높이(발광면의 최하단)

대비 아래 기준에 적합할 것

(1) 설치 높이가 0.8미터 이하인 경우

(가) 한계 범위: -0.5퍼센트 ～ -2.5퍼센트

(나) 초기 설정범위: -1.0퍼센트 ～ -1.5퍼센트

(2) 설치 높이가 0.8미터 초과 1.0미터 이하인 경우

(가) 한계 범위: -0.5퍼센트 ～ -2.5퍼센트

(나) 초기 설정범위: -1.0퍼센트 ～ -1.5퍼센트. 다만, 제작자의 설정에 따라 한

계 범위: -1.0퍼센트 ～ -3.0퍼센트, 초기 설정범위: -1.5퍼센트 ～ -2.0퍼센

트도 가능

(3) 설치 높이가 1.0미터 초과인 경우

(가) 한계 범위: -1.0퍼센트 ～ -3.0퍼센트

(나) 초기 설정범위: -1.5퍼센트 ～ -2.0퍼센트

나) 컷오프선 수직위치 범위 측정 시 0.1퍼센트 단위의 정확도로 측정할 것



3) 전조등 광축조절장치

가) 변환빔 전조등은 2)를 만족하는 광축조절장치를 설치하여야 하며, 자동으로

작동되는 구조이어야 한다.

나) 광축조절장치는 연속 또는 비연속적으로 작동되고 스크류 또는 이와 유사한

장치를 이용하여 초기 설정범위 위치로 조절 및 유지가 가능한 구조일 경우

수동 광축조절장치를 설치할 수 있다.

다) 수동 광축조절장치는 운전자석에서 조작 가능하도록 설치할 것

라) 비연속적 조절장치는 2)의 수직위치 조건에 적합하도록 조절이 가능한 구조일

것

마) 가)부터 라)까지에 적합한 광축조절장치에 고장이 발생한 경우 컷오프선의 위

치는 고장시점 위치 또는 그 이하일 것

4) 수평위치

곡선로 조명의 경우 한 개 또는 두 개의 변환빔은 수평 방향으로 빔 전체 또는

컷오프선의 꺾임점이 회전할 수 있으며, 컷오프선의 꺾임점은 자동차 무게중심의

회전궤적과 자동차 앞면으로부터 변환빔 전조등 설치 높이의 100배 이상 거리에

서 교차하지 않도록 할 것

라. 작동조건

1) 변환빔 전조등에서 주행빔 전조등으로 전환 시 변환빔 전조등은 점등될 수 있

다.

2) 변환빔이 가스방전식 전조등인 경우 주행빔 전조등으로 전환 시 변환빔 전조등

은 점등을 지속할 것

3) 변환빔 전조등(주행빔 전조등은 제외한다) 내에 한 개 이상의 추가적인 광원을

이용하여 곡선로 조명을 하는 경우 자동차 회전반경 500미터 이하에서 작동될

것

4) 변환빔 전조등은 자동으로 점등 및 소등되는 구조도 가능하나, 수동으로 점등

및 소등하는 구조를 갖출 것

5) 주간주행등을 설치하는 경우 아래의 어느 하나에 적합할 것

가) 변환빔 전조등은 다)(3)의 표와 같은 주위 환경조건에 따라 자동으로 점등 및

소등될 수 있는 구조일 것

나) 주간주행등은 차폭등, 후미등, 끝단표시등, 옆면표시등, 번호등과 결합되어 작

동될 수 있으며 최소한 후미등과는 동시에 점등되는 구조일 것

다) 운전자에게 전조등, 차폭등, 후미등, 끝단표시등, 옆면표시등이 소등된 것을 다

음 어느 하나의 방법으로 표시할 것

(1) 주간과 야간으로 구분되는 2단계의 계기판넬 조명을 제공할 것

(2) 변환빔 전조등이 점등되는 경우 별표 2의 기준에 따라 장착되는 조종장치의



식별부호가 점등되는 구조일 것

(3) 아래 표와 같이 주위 조도가 감소되는 경우 변환빔 전조등이 점등되도록 운

전자에게 알려줄 수 있는 시각적, 청각적 또는 시각적ㆍ청각적 표시장치를

설치하여야 하며 변환빔 전조등이 점등된 상태 또는 원동기 작동이 불가능한

위치에 있는 경우 표시장치는 작동되지 않는 구조일 것

자동차 주위조도 변환빔 응답시간

1,000룩스 미만 점등 2초 이하

1,000룩스 이상
7,000룩스 이하

제작사
설계조건

제작사 설계조건

7,000룩스 초과 소등 5초 초과, 300초 이하

주)

1. 자동점등 조건은 제작자 의견, 시뮬레이션 또는 그 밖의 방법으로 확인 가능할

것

2. 조도는 수평면에서 측정하고 자동차에 설치되는 센서의 위치와 같은 높이에서

측정할 것

6) 5)가)에도 불구하고 변환빔 전조등은 시간 또는 주위 환경(주간, 자동차 위치,

비, 안개 등)에 따라 자동으로 점등 및 소등이 되는 기능을 사용할 수 있다.

마. 표시장치

1) 등화의 작동상태를 알려주는 표시장치를 설치할 수 있다.

2) 아래의 어느 하나에 해당되는 경우 점멸형 또는 점등형 고장표시장치가 설치되

어야 하며, 등화가 고장난 경우에도 표시되어야 한다.

가) 빔 전체 또는 컷오프선의 꺽임점이 회전하는 곡선로 조명을 하는 경우

나) 하나 또는 그 이상의 발광소자 모듈을 사용한 주변환빔 전조등인 경우. 다만,

1개의 발광소자 모듈의 고장으로 전체 등화가 소등되도록 제작된 경우에는 그

러하지 아니하다.

3) 고장표시장치는 일시적으로 해제될 수 있으나 엔진 시동장치가 재작동할 때마

다 고장표시장치도 재작동될 것

바. 그 밖의 기준

1) 자동차 실내에 설치된 등화장치를 제외하고 실외 등화장치는 중앙 수직 종단면

에 대칭일 것. 다만, 변환빔 전조등의 경우에는 그러하지 아니하다.

2) 주변환빔을 만드는 하나의 광원 또는 발광소자 모듈들의 총 광속이 2,000루멘을

초과하는 변환빔 전조등에는 전조등 닦이기를 설치하여야 하며 다목3)나)의 수

동 광축조절장치는 설치할 수 없다.

3) 곡선로 조명을 위하여 컷오프선의 꺾임점 또는 빔 전체가 수평 좌ㆍ우방향으로



이동하는 구조는 자동차가 전진하는 경우와 오른쪽으로 조향하는 경우에만 작

동될 것

2. 변환빔 전조등의 광도기준(12V 계열)

측정점 각 도 기준값(cd)

B50L 0.57U, 3.43L 250 이하

75R 0.57D, 1.15R 7,500 이상

75L 0.57D, 3.43L 7,500 이하

50L 0.86D, 3.43L 9,375 이하

50R 0.86D, 1.72R 7,500 이상

50V 0.86D, 0 3,750 이상

25L 1.72D, 9.0L 1,250 이상

25R 1.72D, 9.0R 1,250 이상

구역 Ⅲ - 438 이하

구역 Ⅳ - 1,875 이상

구역 Ⅰ - 2×50R 이하

주)

1. "L"은 VV선의 좌측을 의미한다.

2. "R"은 VV선의 우측을 의미한다.

3. "U"는 HH선의 상측을 의미한다.

4. "D"는 HH선의 하측을 의미한다.

5. "V"는 VV선을 의미한다.

<25미터 거리에 위치한 스크린상의 변환빔 측정점 위치>

6. 변환빔의 구역 Ⅲ내에서 아래 측정점의 광도값은 다음의 광도범위 안에 있어야

한다.

가. 1 + 2 + 3 ≥ 187칸델라



나. 4 + 5 + 6 ≥ 375칸델라

다. 438칸델라 ≥ 7 ≥ 63칸델라

라. 438칸델라 ≥ 8 ≥ 125칸델라

<구역 Ⅲ내의 측정점>

7. 양산자동차 변환빔 전조등의 광도기준은 위 기준의 ±20퍼센트 이하의 편차를

가질 수 있다. 다만, 구역 Ⅲ에서는 625칸델라 이하, B50L은 375칸델라 이하이

어야 하고, 구역 Ⅲ의 측정점 1∼8은 제외한다.

8. 양산자동차의 경우 제7호에도 불구하고 4개의 시험품 중 1개 이상은 위 표의 광

도기준에 적합하여야 한다.

9. 발광소자 모듈을 사용하는 경우 측정 광도값에 0.7을 곱하여 기준 적합성을 판

정한다.

3. 변환빔 전조등의 광도기준(13.2V 계열)

측정점 각 도 기준값(cd)
B50L 0.57U, 3.43L 350 이하
BR 1.0U, 2.5R 1,750 이하
75R 0.57D, 1.15R 10,100 이상
75L 0.57D, 3.43L 10,600 이하
50L 0.86D, 3.43L 13,200 이하
50R 0.86D, 1.72R 10,100 이상
50V 0.86D, 0 5,100 이상
25L 1.72D, 9.0L 1,700 이상
25R 1.72D, 9.0R 1,700 이상

구역 Ⅲ

8L 8L 8R 8R 6R 1.5R V-V 4L
1U 4U 4U 2U 1.5U 1.5U H-H H-H

625 이하

구역 Ⅳ - 2,500 이상
구역 Ⅰ - 2×50R 이하

주)

1. "L"은 VV선의 좌측을 의미한다.

2. "R"은 VV선의 우측을 의미한다.

3. "U"는 HH선의 상측을 의미한다.



4. "D"는 HH선의 하측을 의미한다.

5. "V"는 VV선을 의미한다.

<25미터 거리에 위치한 스크린상의 변환빔 측정점 위치>

6. 변환빔의 구역 Ⅲ내에서 측정점의 광도값은 아래의 광도범위 안에 있어야 한다.

가. 1 + 2 + 3 ≥ 190칸델라

나. 4 + 5 + 6 ≥ 375칸델라

다. 625칸델라 ≥ 7 ≥ 65칸델라

라. 625칸델라 ≥ 8 ≥ 125칸델라

<구역 Ⅲ내의 측정점>

7. 양산자동차 변환빔 전조등의 광도기준은 위 기준의 ±20퍼센트 이하의 편차를

가질 수 있다. 다만, 구역 Ⅲ에서는 880칸델라 이하, B50L은 520칸델라 이하이

어야 하고, 구역 Ⅲ의 측정점 1∼8은 제외한다.

8. 양산자동차의 경우 제7호에도 불구하고 4개의 시험품 중 1개 이상은 위 표의 광

도기준에 적합하여야 한다.

9. 발광소자 모듈을 사용하는 경우 위 표 중 50L의 광도기준은 18,500칸델라 이하

이어야 한다.

4. 변환빔 전조등의 광도기준(가스방전식)

측정점 각 도 광도(cd)



주)

1. "L"은 VV선의 좌측을 의미한다.

2. "R"은 VV선의 우측을 의미한다.

3. "U"는 HH선의 상측을 의미한다.

4. "D"는 HH선의 하측을 의미한다.

5. "H"는 HH선을 의미한다.

6. "V"는 VV선을 의미한다.

8L 8L 8R 8R 6R 1.5R V-V 4L
1U 4U 4U 2U 1.5U 1.5U H-H H-H

625 이하

1 B50L 0.57U, 3.43L 350 이하

2 75R 0.57D, 1.15R 12,500 이상

3 50L 0.86D, 3.43L 18,480 이하

4 25L1 1.72D, 3.43L 18,800 이하

5 50V 0.86D, 0 7,500 이상

6 50R 0.86D, 1.72R 12,500 이상

7 25L2 1.72D, 9L 2,500 이상

8 25R1 1.72D, 9R 2,500 이상

9 25L3 1.72D, 15L 1,250 이상
10 25R2 1.72D, 15R 1,250 이상

11 15L 2.86D, 20L 625 이상

12 15R 2.86D, 20R 625 이상

13 - 4U, 8L -
14 - 4U, 0 -

15 - 4U, 8R -

16 - 2U, 4L -

17 - 2U, 0 -
18 - 2U, 4R -
19 - 0, 8L 65 이상
20 - 0, 4L 125 이상

A∼B 구역 Ⅰ 0.86D, 5.15L∼5.15R 3,750 이상

C-D 1U, 2.5R 1,750 이하

E∼F 구역 Ⅲ을 포함한
아랫부분 4.29D, 9.37L∼8.53R 12,500 이하

우측 최대광도 1.72D 윗부분-VV선 우측 43,800 이하

좌측 최대광도 VV선 좌측 31,300 이하



<25미터 거리에 위치한 스크린상의 변환빔 측정점 위치>

7. 13+14+15≥190칸델라, 16+17+18≥375칸델라 이상이어야 한다.

8.양산자동차 변환빔 전조등의 광도기준은 위 표 기준의 ±20퍼센트 이하의 편차를

가질 수 있다. 다만, 구역 A에서는 880칸델라 이하, B50L은 520칸델라 이하이어

야 하고, 구역 Ⅲ내 측정점 13∼20은 제외한다.

9. 양산자동차의 경우 제8호에도 불구하고 4개의 시험품 중 1개 이상은 위 표의 광

도기준에 적합하여야 한다.


